
EV3足球机器人结构设计



EV3足球机器人结构设计

•机器人结构

•控制器设计

•控球结构

•组队结构



机器人结构

• 机器人驱动结构：

为了保证机器人有较好的
转弯性能，从动轮采用摩
擦较小的万向轮。

• 两轮驱动的机器人总共
有几种转弯方式？分别
对应什么轮胎？



• 足球机器人在运行时哪个部位
受到阻挡容易导致无法前进?

• 碰撞测试测试，使机器人全速
碰撞墙壁已测试稳定性。

机器人结构



传感器控制



传感器控制



吸球装置


